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苏州默纳克ME 320L非标调试指导手册



电梯控制专家，同步世界潮流
ME320L
电梯电梯专用变频器
同

步

机

调

试

手

册
面板操作

	标 识
	状态
	功 能

	RUN
	亮
	装置处于运转状态

	LOCAL/REMOT
	亮
	装置处于远程操作控制状态

	FWD/REV
	
	亮：FWD有效，电梯上行    灭：REV有效，电梯下行

	TUNE
	绿
	装置接通


	控制键
	文本名称
	功  能

	PRG
	编程键
	一级菜单的进入和退出，快捷参数删除

	ENTER
	确认键
	逐级进入菜单画面、设定参数确认

	∧
	递增键
	数据或功能码的递增

	∨
	递减键
	数据或功能码的递减

	＞＞
	移位键
	在停机状态和运行状态下，可以循环选择LED的显示参数，在修改参数时，可以选择参数的修改位

	RUN
	运行键
	在键盘操作方式下，用于启动运行

	STOP/RESET
	停止/复位
	运行状态时，按此键可用于停止运行操作，故障报警状态时，可用来复位操作

	QUICK
	快捷键
	进入或退出快捷菜单的一级菜单，

	MF.K
	多功能选择键
	故障信息的显示与消隐


同步电机参数自动调谐步骤

1. 首先F0-01设定为0：控制方式为操作面板控制；

2. 将F1-00设为0：SIN/COS类型编码器，然后根据电机铭牌准确设定F1-01、F1-02、F1-03、F1-04、F1-05、FA-00;
3. 将电梯曳引机和负载（绳）完全脱开，F1-11选择2（完整调谐），此时显示“TUNE”并闪烁，然后按键盘“RUN”键，此时显示的“TUNE”停止闪烁，电机自动运行，自动算出FA-03、FA-04码盘磁极角度后，结束对电机的调谐，显示回到停机状态界面；重复学习3次左右，观察FA-03、FA-04是否基本一致，如果偏差太大需要重新检查或固定编码器的安装，再重复以上步骤，自学习完毕将F1-10设为0.02A。
4. 调谐完毕后，将F0-01设为1端子控制方式，先走检修低速试运行，再走检修满速运行。
无称重调试方法：海德汉1387

1. 逐渐增加FD-05值，到抱闸打开后倒溜足够小，并且电机不抖动。

2. 调试程序可以利用版本号F8-06参数观察零伺服的倒溜情况，其中100表示倒溜一个齿的距离，一般调节到一人的时候倒溜在一个齿以内基本可以。

3. 如果TI  FD-07还小于1.00的情况下，电机出现明显振荡，加大FD-05值。

4. KP  FD-06基本可以维持不变，不要调的太大，否则容易引起电机振荡。

5. 如果增大FD-06就必须相应减小FD-07，减小FD-06就必须相应增大FD-07。
平层调整

首先调整F7-05满足停车平稳，然后改变F6-04来调整平层精度，过平层时减小F6-04，欠平层时增大F6-04。

变频器调试参数列表：
	功能码
	名称
	设定范围
	最小单位
	出厂值
	参考值
	序号

	F0 基本参数

	F0-00
	控制方式
	0：无速度传感器矢量控制（SVC）

1：有速度传感器矢量控制（VC）
	1
	1
	1
	

	F0-01
	命令选择
	0：操作面板运行命令通道（LED灭）；
1：端子运行命令通道（LED亮）；
	1
	1
	1
	

	F0-02


	速度选择
	0：数字设定     1：多段速
	1
	1
	1
	

	F0-04
	运行方向
	0：方向一致 1：方向相反 
	1
	0
	电机反向
	

	F0-05
	最大频率
	10.00～90.00Hz
	0.01Hz
	50.0Hz
	额定频率
	

	F0-06
	载波频率
	0.5～16.0kHz
	0.1kHz
	
	现场需要
	

	F1 电机参数

	F1-00
	编码器类型选择
	0：SIN/COS      1387
1：UVW
	1
	1
	0
	

	F1-01
	额定功率
	0.4～1000.0kW
	0.1KW
	
	电机铭牌
	

	F1-02
	额定电压
	100～440V
	1V
	380
	电机铭牌
	

	F1-03
	额定电流
	0.00～655.35A
	0.01A
	
	电机铭牌
	

	F1-04
	额定频率
	0～最高频率
	0.01HZ
	50.0Hz
	电机铭牌
	

	F1-05
	额定转速
	0～30000rpm
	1rpm
	1460rpm
	电机铭牌
	

	F1-06
	定子电阻
	0.001～65.535Ω
	0.001Ω
	
	自学习
	

	F1-07
	转子电阻
	0.001～65.535Ω
	0.001Ω
	
	自学习
	

	F1-08
	漏感抗
	0.01～655.35mH
	0.01mH
	
	自学习
	

	F1-09
	互感抗
	0.1～6553.5mH
	0.1mH
	
	自学习
	

	F1-10
	空载电流
	0.01～650.00A
	0.01A
	
	0.02
	

	F1-11
	电机调谐选择
	0：无操作，1：静止调谐，2：动态调谐，对应同步机则仅是位置定位
	1
	0
	2同步
	

	F2 矢量控制参数

	F2-00
	速度环比例系数1
	0～100
	1
	35
	☆
	

	F2-01
	速度环积分时间1
	0.01～10.00s
	0.01s
	0.60s
	☆
	

	F2-02
	切换频率1
	0.00～F2-05
	0.01Hz
	2.00Hz
	☆
	

	F2-03
	速度环比例系数2
	0～100
	1
	30
	☆
	

	F2-04
	速度环积分时间2
	0.01～10.00s
	0.01s
	0.80
	☆
	

	F2-05
	切换频率2
	F2.02～最大频率
	0.01Hz
	5.00Hz
	☆
	

	F2-06
	电流环比例增益
	10～300
	1
	60
	240
	

	F2-07
	电流环积分增益
	10～300
	1
	30
	150
	

	F2-08
	转矩上限
	0.0～200.0%
	0.1%
	150.0%
	☆
	

	F3 启停控制参数

	F3-00
	启动频率
	0.00～10.00Hz
	0.01Hz
	0.00Hz
	☆
	

	F3-01
	转矩输出延时
	0.00～10.00s
	0.01s
	0.20s
	★
	

	F3-02
	抱闸打开延时
	0.00～10.00s
	0.01s
	0.10s
	★
	

	F3-03
	零速延时
	0.00～10.00s
	0.01s
	0.30s
	★
	

	F3-04
	抱闸打开/零速保持时间
	0.00～10.00s
	0.1s
	0.0s
	大于0.5
	

	F3-05
	启动频率保持时间
	0.00～10.00s
	0.1s
	0.0s
	★
	

	F3-06
	抱闸释放延时
	0.00～10.00s
	0.01s
	0.20s
	★
	

	F3-07
	停车零速延时
	0.00～10.00s
	0.01s
	0.30s
	★
	

	F3-09
	启动预转矩设定选择
	0:无预转矩

4:使用预转矩初始偏置
5:无称重补偿    1387
	1
	0
	5
	

	F4 输入端子功能

	F4-01
	DI1端子功能选择
	0：无功能

1：正转指令（FWD、上行）

2：反转指令（REV、下行）

3：多段速端子1

4：多段速端子2

5：多段速端子3

6：故障复位

7: 使能控制

8：检修输入

16：外部故障

端子输入范围是0~119；其中百位为1表示该信号是常闭有效类型；低2位为端子输入功能选择，大于19则该功能无效。
	1
	1
	1
	

	F4-02
	DI2端子功能选择
	
	1
	2
	2
	

	F4-03
	DI3端子功能选择
	
	1
	3
	7
	

	F4-04
	DI4端子功能选择
	
	1
	4
	3
	

	F4-05
	DI5端子功能选择
	
	1
	5
	4
	

	F4-06
	DI6端子功能选择
	
	1
	6
	5
	

	F4-07
	DI7端子功能选择
	
	1
	7
	6
	

	F5 输出端子参数

	F5-00
	FMR输出选择
	0：无输出      1：运行中

2：零速运行中（零速、运行条件下有效）

3：零速信号(同安川，停机也输出)

4：故障信号

5：运行接触器输出控制

6：抱闸输出控制

15：运行准备就绪
	1
	15
	5
	

	F5-01
	DO1输出选择
	
	1
	3
	3
	

	F5-02
	DO2输出选择
	
	1
	0
	0
	

	F5-03
	RELAY1输出选择
	
	1
	4
	4
	

	F5-04
	RELAY2输出选择
	
	1
	0
	6
	

	F6 速度参数

	F6-01
	多段速1
	0~最大频率
	0.01Hz
	0.00Hz
	检修速度
	

	F6-06
	多段速6
	0~最大频率
	0.01Hz
	0.00Hz
	中速
	

	F6-07
	多段速7
	0~最大频率
	0.01Hz
	0.00Hz
	高速
	

	F6-04
	多段速4
	0~最大频率
	0.01Hz
	0.00Hz
	爬行速度
	

	F6-09
	多段速1加减速时间选择
	1～4
	1
	1
	3
	检修

	F6-14
	多段速6加减速时间选择
	1～4
	1
	1
	1
	中速

	F6-15
	多段速7加减速时间选择
	1～4
	1
	1
	4
	高速

	F6-12
	多段速4加减速时间选择
	1～4
	1
	1
	2
	爬行

	F6-16
	检修速度选择
	0~7
	1
	0
	★
	

	F7 曲线参数

	F7-00
	加速时间1
	1.0～100.0s    0速－中速时间
	0.1s
	4.0s
	2.5
	中速

	F7-01
	减速时间1
	1.0～100.0s    中速－爬行时间
	0.1s
	4.0s
	2.5
	

	F7-02
	S曲线1开始段时间
	10.0～40.0%
	0.1%
	40.0%
	★
	

	F7-03
	S曲线1结束段时间
	10.0～40.0%
	0.1%
	40.0%
	★
	

	F7-04
	加速时间2
	1.0～100.0s
	0.1s
	4.0s
	☆
	爬行

	F7-05
	减速时间2
	1.0～100.0s
	0.1s
	4.0s
	8
	

	F7-06
	S曲线2开始段时间
	10.0～40.0%
	0.1%
	40.0%
	★
	

	F7-07
	S曲线2结束段时间
	10.0～40.0%
	0.1%
	40.0%
	★
	

	F7-08
	加速时间3
	1.0～100.0s
	0.1s
	4.0s
	1
	检修

	F7-09
	减速时间3
	1.0～100.0s
	0.1s
	20.0s
	1
	

	F7-10
	S曲线3开始段时间
	10.0～40.0%
	0.1%
	40.0%
	★
	

	F7-11
	S曲线3结束段时间
	10.0～40.0%
	0.1%
	40.0%
	★
	

	F7-12
	加速时间4
	0.5～100.0s
	0.1s
	1.0s
	2.5
	高速

	F7-13
	减速时间4
	0.5～100.0s
	0.1s
	1.0s
	2.5
	

	F7-14
	S曲线4开始段时间
	10.0～50.0%
	0.1%
	40.0%
	加速曲线
	

	F7-15
	S曲线4结束段时间
	10.0～50.0%
	0.1%
	40.0%
	减速曲线
	

	F8-12
	上电对地短路保护检测
	0：无效         1：有效
	1
	0
	0
	

	F9 保护参数

	F9-00
	电机过载保护选择
	0：禁止         1：允许
	1
	1
	1
	

	F9-12
	输入缺相保护选择
	0：禁止         1：允许
	1
	1
	1
	

	F9-13
	输出缺相保护选择
	0：禁止         1：允许
	1
	1
	1
	

	FA PG参数

	FA-00
	PG脉冲数
	100～9999
	1
	1024
	2048
	

	FA-01
	PG断线检测时间
	0～10.0S小于2S,检测功能无效
	0.1
	3.0
	★
	

	FA-03
	码盘磁极角度
	0.0～359.9
	0.1
	0.0
	自学习
	

	FA-04
	码盘当前角度
	0.0～359.9
	0.1
	0.0
	当前位置
	

	FC 专用增强功能

	FC-00


	命令异常动作选择
	0：减速运行（命令恢复则正常）

1：立即封锁输出
	1
	1
	1
	

	FC-11
	超速动作选择
	0：异常减速停止

1：立即报警、封锁输出
	1
	1
	1
	

	FC-14
	速度偏差过大动作选择
	0：异常减速停止

1：立即报警、封锁输出
	1
	2
	0
	

	FC-15
	抱闸、运行时序更改
	0:先输出运行，再输出抱闸
	1
	0
	0
	

	FD  特殊功能      1387补偿时用

	FD-05
	零伺服电流系数
	0.20％－50.0％
	0.1％
	15.0％
	15.0％
	

	FD-06
	零伺服速度环KP
	0.20－1.00
	0.01
	0.50
	0.50
	

	FD-07
	零伺服速度环TI
	0.20－2.00
	0.01
	0.60
	0.60
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